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UNA INTRODUCCION CONCEPTUAL®

Jonge Lira*?
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La moderna clencis de la Percepcifin Remota,
como una metodologfs de observacifin a dige
tancia de un sistema fisico, ha cobrade im~
portancia con el avance de la tecnologia
‘espacial principalmente. La Percepcifin Re-
wota naclf como una t&enica mfs relacionada
con las sondas espaciales Vevaper, envisdas
a planetas cercanos al nuestro, tuve deésa
rrollo acelerado con la prospeccidn de los
recursos naturales desde el espacioc v ha
culminado en una nueva rama de la ciencia
con los métodos eficientes del andlisis de
im8genes, &l disefio v la construccifn de
arquitecturas computacionales especisles y
la fabricacién de seunsores remotos de alta
eficiencia. En la acrualidad, la Percep~-
cifn Remota tlene elementos propics de anf-
lisis enmarcados en el método cientificos
que le permiten atacar problemas de fndole
diversa en la investigacidn experimental.

El autor ha querido presentar en esta chra
una discusidn de dichos elementos desde el
punto de vista conceptual, ez decir sin wa-
temfticas o formalismos 1Sgiecvs, sinc mis
bien apelande a8 la intuicidfn v szentide co-
min del lector. Afn en este contexto in-
tuitivo, se han cublerto los conceptos ne-
cesarios relacionades con la Percepcidn Re-
wota, con una profundidad tal y mostrando
la interrelacifn que hay entre ellos, que
s2 espera y desea que el lector termine con
una idea clara de lo novedoso e importante
gue hay en la Peraépﬁiﬁn R&m&tﬁ
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1. INTRODUCCION

6. batélites witificdales, Los sensones
kﬁmaéﬁé y el manefo de &mﬁqeﬂéﬁ digitales
pox medio de computadorn, han modificado ef
estudio de La superficie fernestre y fa
evaluacifn de Los recurnsos naturales.
La exploracidn del planeta Tierra ha sido
una de las principales inguietudes del %&%«
hre desde la &poca pfphistﬁrifa, Su at
¢ifn se ha visto atrafda por una podar
necesidad de saber qué se encuentra mf
allf de sus dominios., Fn un principic el
hombre explord el medio ambiente dnicamente
con gug sentidos (vista v oido) que no re-
quarfan de un contacto f{sicoe con el objeto
estudiado, para posterlovmente continoar
con un andlisis directo por medio del tacto
principalmente. BEn todo este proceder, el
fhiombre ha ewpleado una serie de elementos
que lo identifican ne nada mis como una
@raath;& ilena de interds por la invest!
ifn, sino tambifn que lo identifican
say deseoso de dominar ia naturalesza
rodea,
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curicsidad del hombre v su afdn por co-
nocer el territorio donde hshita 10 condye
Jeron primero & encaramarse en la copa de

un drbol y postériormente a subir a una co-
lina o a u & montafia, para de é&t mAnEL s
teney &m&ﬁre una vigidn de conjunto o
bi sinfptica. Aln en esta re-
2 o de las actividades primi-
t s 4 vacidn del hombre pueden dis-
b iirse los slementos- bisicos (fig. 13
que componen hoy la moderna ciencia de la
Percepcién Remota: La Fuente de Tluminacidn,
compuesta en este caso por el sol gue emite
iluz o radiacifn solar; €L Padlsafe compuesto

* Db u#aé de Selma Campes y Maune Pérez
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Fig.l¥ Representacifn esquendtica de los
elementos bisicos que componen la PR

por todos los objetos® presentes en el te-
rritorio ewplorado por el hombre, tales co~
mo rios, colinas vegetacifn o rocas; La
Escena, aquella seccisn o superficie del
gaisa}& donde el howbre enfoca su interés,
pudiendo ser la superficle de una roca o un
valle completo; EL Senson Remoto, con el
que se captura la luz proveniente de la
escena y, que en este caso, permite obrener
una representacidn visuval de aquella regién
del paisaje que ha sido enfocada por el
iris y el cristaline del ojo; La Platuforma,
que es el lugar donde se coloca o monta el
SENS0Y TemOLo para oblenst una visifn de
conjunto de la escens; Ef Sistema de Pavce~
samiento, compuesto por el dispositive para
procesar cuvalitativa o cuantitativamente
loas datos pche -cionados por el sansor ra-
moto acevca de la escena. Tales dates ana~
lizados e interpretados en este ejemplo poOYT
el cerebro del howbre, preducen informacién
valiosa en velacifn al paisale, 1z que es
Gtil en la toma eventual de ﬁ@wiﬁiﬂnas B
bre el medio ambiente; EL Apoyo de Campo,
qu& consiste en la iﬁ$pé$ﬂﬁ5ﬁ directa, en

ariog puntos selectos de la escena, de di-
i rentes atributos de los objetos ﬂuc ae
sncuentran en el terreno. E@tﬂ con el fin

de evaluar los datos cbrenidos pr&viam&uim
2 distancia. , P

La distancia con respecto a la escena, a 1
cual se coloca la {Li&, 1) plataforma per-
wite teney uns vigidn sin ﬁyt“ 8 a diferan-
teg escalas del paisaje, en una sucesisn de

observaciones de escens tras escena hasta
cubrir completamente la regl@r &agva&a@“_w_
* Entendemos pod objeto aqul, todo ente (-
s4eo ma.femzi’;} fommado en general pon wid
gran vandedad de elementos quimicos y §i-
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Las observacicnes podrin hscerse en general

& diferventen ﬁuf&“ dei dia, & diferentes
€pocas del afic v muy probablements & través
de diferentes filtros ég ceolor. Eo este

Procesc, Se pensra una gran %&ﬁtﬂuaé do da-
tog, los gque snalizados adecuadamente, por

medic de criterios muy blen definidos pro-
soreionan éﬁﬁﬁ*&aﬁiﬁﬁ scerca de los recur-
808 naturales terrestres v slenta las hases
para una gestiln Yﬁmi nal de €stos,

Con el desarrolls wodernc de la clencia de
ia computacidn electrdnica digital, se ha
dedo un auge lmportante & la Percepcifén Re~
mota, pues la disponibilidad de estas he-
rramientas compu tﬁ“i@”ﬁkﬁﬁ permite la eva~
luacidn cuantitative de un gran vollmen de

ﬂdﬁﬁ&% fa ung simbiosis muy @ﬁir@ﬂha, las
clenciag de la codputac iﬁﬁ han impulsado el

desarrolio de la Percepcifn Remota v Ssta,
ha generado nuevos %ia*@m&ﬁ de procesamien-—
te digital da propdsito especifico, paras el
andlisis de dates preducto de tivida~
des en Percepci6n Remota,
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El desarrollo de la ¢ ‘wﬂiﬁ y la tecnologfa
ha pernitido 1naﬁrpmr nueves métodos y
g 1 distan~

i@‘&ﬁi?i?ﬁﬂ de captura ﬁe datos &
o que la Fercepeidn Remo-
campo de accidn a fendmenos
nada més en el mundo ma-
en el microscépico.
ciencia v la tec-

diversos, no
croscépleo sino tanbién
Con 1la perspectiva de 1s
nologfas sctualez, veam ahora cfumo se ldenw
tifican log slementos »ﬁgiamg de la Parcep-
cidn Rewota. La Fuende de Tluminacibn, hay
gistemas ev Percepcidn Remota gque utilizan
una fuente de iluminacidn externa, sin te-
ner control sobre ella. Estos Sisfemas Pa-
44008 pueden utilizar al sol come fuente ﬁe
iivmin3z$3n ¢ bien 8 una estrella lejana
Ea claro pues que en um ﬁ%?ﬁﬁi%ﬁﬁt@ de ?etw
donde se uwtilice al sol como
fuente de iluminacifn, soloe se podrd hacer

A
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uso de lasg sticas regulares v co-
' nocidas de « E& declr que en forma pa-
siva habrf necesidad de “esperar” z que las
Ceondiciones éf ilueminaci an las adecun-
dag para Qf@ ar observacifn correspon-
liente de la @ 51 se deses cubriv
todo un palga sbgervaciones sistemnd-
ticas, ﬁewa'e; necesarioc cuidar wmuy
bler, que las nes de dlu axnfci§ﬁ$
x5 decir hova ifn 4 1 ) las
gque requisre o del
rragpondiente p. ﬁgurar Hﬂ
ﬁxitﬁ mis que e vle.  Habrd
Los que faguiaram fﬁ observaciones a una
misma hors migmg ﬂvtaﬁgnﬁ ﬁ@i afio,

an 1
a diferentes ho
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del afio, Cualquier combinacién es poasible
dependiendo de la aplicacifn deseada.

Hay sistemas en Percepcifn Remota que uwtili-
zan su propia fuente de iluminacifn y desde
fvego tienen contrel sobre ella. Este tipo
de Sistemas Actives son los que han permiti-
do extender el campo de estudio de la Par-
cepcifn Remota a una diversidad de fenlmencs
donde 1s fuente de "iluminacifn® ya no emite
luz visible para "ifluminar" la escena. En
estos casos iz fuente (Fig, 2} puede ser iuz
ultravioleta o infrarroje, rayos gamma o ra-
yos x, o bien un haz de partfculas como pro-
tones o neutrones, Con esta diversidad en
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Fig;éﬁ Diagrama de los componentes bisicos
de la PR representados segin la investiga-
cifn experimental moderna :

fuentes de iluminacién es posible aplicar

las tfenicas de la Percepeiln Remotsa no nada

mis en el Zmbito de Ya Ceofisica, gino tam-
bifn a la Medicina, la Biologfa, 1a Fisica
Nuclear'y la Industria. ’ ‘

1 Paisaje, esta es la porcidn de la Pereep~
Qidn Remota que mfs retos da al investigador,
KEsto ed as{ porque en primer lugar el paisa~

je constituye el sistema ffsico objeto de
estudio de la Percepcifn Remotsa, en segunde
lugar porgue generalmente es unad parte muy
compleja donde intervienen muchos factores,
algunos de ellos ajencs al propdsito de l1a
investigacifn y en tercer lugar porque su-
cede con frecuencla que el Investigador neo
controla una parte, &
dos los aspectos que componen el paisaje.
El investigador puede controlar y de hecho

36

- visual dé upa escena del paisaje.

en algunos Casos, to=

“tos eanfocados,

io hace, al sensor remoto, la fuente de
iluminacién, § el procesamiento de los da-
tos, pero puede egcapar a su injazanci& el
sistema fisico gque deses analilz Por otro
lado, una gran porcifn de los ctrores gue se
cometen en el disefio y operacifn de un ex~
perimento de Percepcin Remota, provienen de
iz subestimscifn o sobresimplificacién de la
compiedidad del paisaje. Con los conceptos
vertidog anteriormente podemos entender que
este objeto global de estudio puede verse
shora como un sistema microscfpico, digamos
un conjunto de ftomos "{luminados"™ por un
haz de electrones, o bien como un sistema
nacroscpico tal como un cultive de bacte~
ries "iluminzdas® por medio de luz ultravio-
leta. Tembidn podremos entender al "paisa-
je™ como el cuerpo humano "{luminade™ por

. ¥ayos x con propdsitos de obtencién de ra-

diograffas. Una aplicacién relevante de
los sistemas activos en la prospeccidn de
los recursos naturales terrestres, es el uso
de senales de radar, que al interaccionar
con el paisaje terrestre permiten obtener
datos complementarics a los que se obtienen
wtilizando luz visible. En otras palabras
podemos afirmar que dichos sistemas activos
amplian la capacidad pars obtener imfgenes
con reprQSQntacfbm visuval, las que hace al~
gunos afics no podfan generarse por razones
tecnollgicas, conformandonos antes con el
anflisis de datos puramente numéricos. Es-
ta capacidad de representacifn visual es la
gue permite a un médico el examen del sis-.
tema Ssec y determinar la presencia y loca~
tizacién de tumores. O bien le ayuda 2 un
biomédico en el estudio de la morfologfa de
una bacteria con el fin de establecer su
virulencia, '
La Fscena,

‘;,.,u.- b et 5

es probable que este sea uno de

%os elementos bsicos de la P&rcepciﬁn Re~

neta wufis diffciles de entender, pues implii-~
ca el maneio de conceptos 1l8gices, es decir
de entidades no fisicas, Imaginemos un
plano o superficie embebidas en el paisaje
y consideremos todos los objetos del paisa-
je que se encusntren sobre dicha superfi-
cle, dé esta manera tendremos una Imagne

De tal
forma que, variande el enfoque del lente de
una cémara fotogrdfica, se obtienen dife~
rentes escenas de un mismo paisaje, escenas
que pueden ser plasmadas en el film foto-
gréfiCQ una vez que se acciona el dispara~-
dor de la cdmara fotogrdfica. Sobre la fo-
tograffa resultante quedan pues grabados en
forma permanente y visible el conjunto de
objetos que ze encontraban sobre la escenza,
La fotografiz resuitante es por tanto una
representacifn bi-dimensional de los obje-
En otras palabras la foto~



graiia o8 una {magen de la escena, Fsta
dltima consideracidn es de vital i{mportsn~
cia, pues el manejo v endiisis de lass fmf-
& correspondientes a diferentes esce-
@8 1o que permite entender el funcio-
ento del paisaje; esto. con consecuen-
wortantes para el eventual dominlo
Un ejemplo clare de estos con-
8 ex el dé unz radiegrafia. Un mé&dico
hova de enfocar su aparato de rayos
sobré wna secciln del sistema &seo, ilo ‘que
estd haclendo es seleccionar une escens del
"paisaie™ que en este caso es el cuerpo hu-
mano. La superficie ‘que constituve la cscsw
na e en este ejemplo el planc sobre el que
se enfocs el aparato de rayos x v loe abie~
tos son los huesos que se encuentran enfo-
cados; la radiograffs resultante es la re~
presentacidn visual de los huesos y su eg-
tructura. Es clave que la interpretacién
que hace el médico de la radiograffa, la
permite entender qué sucede en el sistena
6seo del paciente, le permite diluvcidar po-
sibles problemas como fisuras, fracturas,
debilitamiento o tumores en algfin hueso y

sobre todo le permite tomer las acciones
correctivas necesariszs que le conducen al
“dominio" del "paisaje!, es decir le con~
ducen & reestsblecer everntualmente el asta~
do de salud del paclente,

El Sensor Nemoto, el desarrvollo tan impor-

tante que ha tenids la tecnclogfe en esta
frea de la Percepcifn Remota, le ha permi~
tido sl hombre ampliar (table 1) L capsci-
dad visual de sus ojos, Nuevos y modernos
detectores permiten shoxa capturar luz fnvis
sible come 1d ultravioleta o la infrarroja.
También permiten detectar radiacifn como

ios rayes % v gamma v partfculas como elece
trones, protones o neutrones, Ejlemplos de
tales detectores son: una placa fotogrdfica,
pelfcula fotogréfica infrarreja, detectores
Gelger,. fotodetectoves, fotomultiplicadores
y cimaras de televisifn. Muchos de estos
detectores son baratoa, de gran eficiencisa
v alguncs de ellos proporeionan indpenss en
forma cuantitativa, es decir en forma numé
rica, de tal manera que la informacidn re~

_sultante puede ser almacenada en cowputado-

-

Algunos sensores vy sus principates caracter isticas,

regidn sspectral
¥ tipe de sensor

intervalo de longitud
de onda {um)
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ra para proceder s un anflisls matemftice
slterfor, Todoe éatos detectorss han ame
plisdo enormenmente la ?&;aaiéaﬁ de observa-
¢in en Percepcifn Remota y pueden propore
cionar sctualmente’ imfgenes de gran calidad
de paisajes tan vemotos cowo las lunas de
Juplter o de una galaxia distante. También
han establecido la capacidad de obeervacidan
de “paisajesg® miﬁwaggﬁpieﬁg como un virus
detectade por medio de un microscpie elec-
trénico. Sistemas o pa$&a§a3 internos como
gon los Srganos del cuerpd humano o los de-
fectos interiores de una pieza de metal son
shora capturados utilizando detectores de
rayos ®. En particular vy de congecuenciag
Qﬁtiﬂﬂasﬁngmiﬁgﬁ, le han proporcionade al
hombre un conocimiento més diversificado de
su medio ambiente para la evaluacién y ma-
-neja de iws recursos naﬁvra$&$ ﬁp"ragareui

La\Platafarmay & medida gue ls plataforma de
observacidn se coloca a una distancis mayor
de la sscena, la visifn de conjunto es L MmAYOT
tambifn, no asf el detalle o grado de dis~
cernimiento, el que se hace menor. Discer~
nir objetos relativamente pequefios o muy
préximos entre sf, requisrs de %ﬁtaﬁtﬁz@ﬂ de
alta resolucidn*, las que son indispensables
pera la utilizacidn de piataformas colocadas
& una gran d4i

stancia de la escens.
taformas colocadas a gran sltura sobre la
guperficie terrestre son muy Gtiles en la
prospeccifn de los recursos naturales v en
general en ls &H?iﬂfﬂéiﬁﬂ de nuestro plane-
ta. Para estas aplicaciones de la Percep-
cidn Remota, ls plataforma espacial ha de~
mostrado ser la mfs adecuada, puesto que los
wodernos detectores permiten obtener imfge-
nes de la superficie tervestre con elementos
de resolucidn de 30 m por lado, cubriendo
escenas de apfoxim&é&mﬁﬁ?a 185 por 185 km?,
es deciyr una superficie de 33, 225 km?,
Otros sensores con plataformas espaciales
tambifn, son capaces de gb eney imfgenes de
escenas de 100 por 100 kn®, con un elemento
de resclucidn de 10 por 10 m®, es decir Gue
el 4drea minima de observacifn del sensor es
de 10 m por lado. Las plataformas espacia~
les se encuentran orbitande a varios clen~
tos de kilmetros sobré la superficie te-
rrestiye y esto quiere decir gue el dastalle
¥ la extensifn cubierta con este tipo de
?Aakﬁfﬂﬁﬁﬁﬁ son muy adecuadas para aplica~
lones geoldgicas y geofisicas. Existen

por Aesolucidn se entiende ¢ ﬁuﬁ Lo a%ﬂaaa
dad de un sdatema senson ya&a separar Los
elementos de un objets bien d¢4m£&as Como
und sucesidn ﬁa,z&ﬂéﬁé ﬁ%@&d&fiwﬂﬁﬁév

X8

-~ qua de

D fnica variacidn en as

lataforman que puaden estar a2
oL 2 & 8 corta distancis de la s
ne donde 3&3 aplicaciones son diferentes a
las de evaluacibn del medio awbiente geofi~
sico, La cobservacifn de un cultivo de bac~
teriss se hace & covta distancia pero, ia
escena observada es pequefia tsmbién, por lo
todas manerss se requiere de un de-
tector de slta resolucidn pars poder obser-
var losg detalles wds finos de las bacteriass.

N S

Puesto que histdricamente y en geneval el
nombre de la Percepcisn Remota ha side tra-~
dicicnalmente asocisdo g la exploracidn del
planeta, veamos con nis detalle que conse-

cuencias tiene la uvtilizacibn de 1la plata-

forma espacial en la prospeccifn geoclbgica

v geoffisgica. Uns plataforme espacial nece~
sariamente es de tipo satelitaria, es decir
el sensor remoto se encuentra instalado a
bordo de un vehiculo orbital o satelitario,
el gue a travEg de celdas solares, sistemas
de control v telecomunicacidn avtomatizados,
proporcionan la posibilidad de una cobertura
regular vy repetitiva de la superficie te~
rrestre, Las Srbitas de este tipo de saté-

i Lites son gensrzlmente polares, por lo que

el movimiento combinade del satélite y el de
- votacifn de la tierra (fig.
Las pla~ -

3) hacen que la

£1 lone de ls orbite reio o b
wma £aen Quu roks ie im
ol rededor ol ved,

Fig.3) Cubrimiento terrvestre por um ?ﬂﬁ@ii“
te de PR con 6rbita polar

superficie de &sta, sea cublerta totalmente
en periodos de entre 2 y 3 semanas., Adends,
la Grbita del satflite estd ajustada de tal
wanerd gue la observacidn de una wmisma re-

gibn se hace a l1a miswma hora del dfa: 10:00

hra local aproximadamente. Esto deja como
rongiednmas do S omd .
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;i? g%; ; i BIR6 & computacionales ik &ﬂ&?@%wz%*ﬁ con un
lites, es_gue el envio de datos se hace  LoNE° muy QME - ﬁﬁa%%gﬁffima%_.?irﬂwﬁl el
At ‘ Seacd i1isie de imfigenes » 108 que & través de ais-
a, et temss ﬁ@ desslisgue (fip. é}‘éh eolor de al-
i i - ta resolucifn, permiten desplegar la imagen

T i ﬁigiﬁ&i y sroporeionan 8l uvsuario ung comu-
nicacifn de tipe interactive con la computa-
dors en donde vesiden los mencionasdos algo-

vitmos de snflisis, Fets comunicacifn in-
(v £ Inforpacifn, resultands

ais, gue puede ger canalizada

: ie misma computado-

vy de ﬁ §w' puede sevr extralda, represen-

tada o m&ﬂipw%aﬁa lo wis adecusdamente posi~
ile para la toma de decisiones acerca de
tmna o varics aspectes del paisaje. A esto
» sistema de informacidn v

4ﬁ'ﬂﬂi%?f% & 1z tems de decisiones en un pro~
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Lceso cuantitative v de r&@iu apoyo a la
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didas de propledsdes fisicas v quimicas de

ics objetos gue se encuentran en ie escens, |
Es claro gque no es posible ni tiene sentido |

hacer ung evaluscifn exhaustive de todos

Iog cbietos de la escena, pues ademfs de que

gsto serfa costoso v de gran consume da
tiempo, delarfa de lado & la Percepcién Re~
mots, es decir, va no tendrisz razfn de sey
iz observacifn & distancis desde una plata~
forms particular. Sin ewbarge, la observa-
cifn divects de ciertos puntos de ls escens
€8 necesaria psra ls corrects validscifn de
irz observaciones hechas por Percepcién Re-
mota. Esto es asi porque lag medidag he-
chas por un semsor remoto son en general
relativas al sensor nmisms, & -la metodologfa
uszds ¥y pueden astas distorsionadas por una
gran variledsd de aspectos no controlables
por el experimentador; tales como interfe-
rencia atwosférics si se trats de uns pla~
taforms satelitaris, o interfevencis de los
tejidos blandog s se trata de obtener una
radiograffa, A partir de los hechos arriba
mencionados, se desprende laz necesidad de
seleccionar un conjunte adecuade de puntos
de la escena y esto se hace con técnicas de
wuestreo estadistico que proporeionan los
criterios parz que dicho conjunto de puntos
congtituya una representacifn realista dal
conjunto toal de puntos que componen la
eacens, Ung ves szalsccionados un ntners
adecuado de puntos y habiendo determinado
sus posiciones respectivas en 1z escens es
entonces que se procede a lscalizar a los
objetos de la escena fgue se encuentran so-
bre dichos puntos y una vez hecho ests, se
procede a medir directamente wna serie de
propiedades de los obletos en cuestidn., De
esta manera, en el caso de una radicgrafia,
una vez localizada una zona sospechosa, se
procede 2 la extraccidn de un poco de tejide
para someterlo 3l anflisis de laboratorieo
cuyos resultados determinardn la aceidn co-
rrectiva a tomar. En el caso de estudios
de silvicultura desde una plataformas satre-
litaria, se procederZ a inspeccionar un
clerto nlmerc de drboles, determinando pro-
pledades como Srea foliar, difmetro mavor
del tronco o estado de salud, en caso de que
los &rboles se encuentren infestados por una
plaga.

- tamente programado darf s localizacisno v

extensidn de un tumor, o proporcionarf lae
zonas de frboles enfermos. Desde luego ha-
bré ocasiones en las que el spoye de campo
ne es posible ¢ es demaslade costoso, en
cuyoe casos las infereuncias que se hagan ag-
bre la escena y el palsaje tendvdn que ser
indirectas. Este es el caso de regiones de
diffcil acceso en el planeta o de cuerpos
celestes muy alejadog. Aquf s wuy impor—
tante puntuallzar que ni la Medicina, uni la
Astronomfa se han convertido en Percepcidsn
Remote o jests en Astroncufa v Medicinas, si-
ne que la PercepciSn Remota es una metodolo-

gila clentifica multidisciplinaria cuvas
t&cnicas y métodos son de aplicacién en di-
versas &reas del conceimiento clentifico.

£l nombre de Percepcifn Remota aparece ini-
clalmente durante Yas primeras misiones in-
terplanetarias de zondas espaciales no tri-

puladas, a bordo de las cuales ze instalas~

ron clmaras de televisi®n para la captura y
envio a la tierra de imiigenes correspon-~

dientes a reglones selectas de la superfi-
cie de otros planetas, El desarrcllio de la

P ciencia de fa Percepeilin Remota, por su

aplicacifn novedosa a Ia geclogfa v a la
gecfisica, se ha visto involucrado tradi-

cionalmente al estudio de la superficie

planetaria terrestre. De aqui que la Per-

. cepeifin Remota se ha definido en su desa~
. rrollo histSrico, como la obtendidn de in-

C na, utilizande

formacitn acercs de una superficie o esce~
luz visible e invisible, por
medio del anfdlisis avtomatizade de datos
cbtenidos a distancia por un sensor remoto.,
Esto con fives de evaluacidn del medic am=-
biente en general y en muchas ccasiones con
¢l objeto de apoyar las labores de prospec-
cién de los recursos terrestres, lo que

constituye una herramienta valiosa para el

bienestar de la humanidad. El avance que

' ha. tenido la tecnologfa asociada a la Per-

‘v la evaluacifn no se restringe va

Todos estos datos sonm retroalimenta~ |

dos al sistema computacional, el que correc- |

40

cepcifn Remota ha hecho que el método pro-
pic de esseta moderns ciencia sea aplicable
2 una gran variedad de escenas y palsajes
&l medio
ambiente sino gue se realiza a una diversi-
dad de sistemas fisicosg.
L 4 &

o & £ 1





